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(54) Eleklromotorischer Stelltrieb 

(57) Ein elektromotorischer Mdbelantrieb, der mit 
einem Gehause ausgestattet ist, in dem zumindest ein 
Motor und ein dem motordrehzahlreduzierenderGetrie- 
bebiock montiert ist und bei dem das Abtriebsgiied des 
Getriebeblockes mit einem vorzugsweise stangenf ormi- 
gen Koppeleiement verbunden ist, soil in konstruktiv 
einfacher Weise so gestaltet werden, dass ervielseitig 
einsetzbar ist, und dass die Anzahi der an die jeweilige 
Funktion anzupassende Bauteiieso gering wie moglich 
ist. 

ErfindungsgmaB istder elektromotorische Stelltrieb 
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10 nach Art eines Baukastensystems ausgelegt, und 
das Abtriebsgiied des Getriebebiockes ist so ausgelegt, 
dass der Mdbelantrieb als linear Oder Rotationsantrieb 
einsetzbar ist. Das Abtriebsgiied des Getriebeblockes 
ist nunmehr als Schneckenrad ausgeblidet, wobei das 
Koppeleiement eine drehfest mit dem Rotationskorper 
verbundene Gewindespindel ist. Auf die Gewindespin- 
del ist eine gegen Drehung gesicherte Spindelmutter 
aufgesetzt. Auf die Spindelmutter wird ein Hubrohr ge- 
steckt, dessen frcies Ende einen Gabelkopf 15 tragt. 

Der erfindungsgemaBe Mobelantrieb ist besondere 
fur kieine EinbaurSume geeignet. 
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Beschreibung 



[0001] Die Erfindungbetrtffteinen elektromotorischen 
Stelltrieb, Insbesondere einen Mdbelantrieb, mit einem 
Gehause, in dem zumindest ein Motor und ein die Mo- 
tordrehzahl reduzierender Getriebeblock angeordnet 
sind, und bei dem das Abtriebsglied des Getriebeblok- 
kes mit einem vorzugsweise stangenformigen Koppeh 
element verbunden ist 

[0002] Der in Frage kommende elektromotorische 
Stelltrieb wird besonnders fur die verstellbare Bauteile 
von Mobeln, insbesondere fGrSitz- und Liegemdbel ver- 
wendet. Es ist bekannt, daB derartige Mobel In vielen 
Ausfuhrungsformen auf dem Markt sind. Hauflg sind die 
vorhandenen Einbauraume auBerst gering, so daB die 
verwendeten elektromotorischen Stelltriebe in einer au- 
Berst kompakten Bauweise konstruiert werden mQssen. 
Es ist unvermeldbar, daB die elektromotorischen Stell- 
triebe an die Ausfuhrungsformen verschiedener Her- 
steller angepaBt werden mussen. Dadurch werden zu- 
satzliche Kosten verursacht. 

[0003] Der Erfindung llegt die Aufgabe zu Grunde, ei- 
nen elektromotorischen Stelltrieb in einer konstruktiv 
einfachen Bauweise so zu gestalten, daB er vielseitig 
einsetzbar und das die Anzahl der an die Funktion an- 
zupassenden Bauteile so gering wie mdglich ist. 
[0004] Die gestellte Aufgabe wlrd gelost, Indem der 
elektromotorische Stelltrieb nach Art eines Baukasten- 
systems ausgelegt ist, und daB zumindest das Abtriebs- 
glied des Getriebeblockes derart an die zu erfullende 
Funktion anpaBbar ist, daB der Stelltrieb als Linear- 
oder Rotationsantrieb einsetzbar ist. Durch die Gestal- 
tung nach Art elnes Baukastens ist es moglich, daBbe- 
stimmte Bauteile an die jeweilige Funktion angepaBt 
werden konnen, beispielsweise kann das Abtriebsglied 
des Getriebeblockes in verschiedenen AusfQhrungen 
gefertigt werden, so daB es je nach Verwendungszweck 
des Stelltriebes in den Antrieb eingebaut werden kann. 
Wird der Stelltrieb als Linearantrieb verwendet, wird 
sich das Koppelelement entweder linear bewegen, Oder 
es fuhrt eine Drehbewegung aus, wodurch sich ein an- 
getriebenes Bauteil linear bewegt. Wird der Stelltrieb als 
Rotationsantrieb verwendet, kdnntedas Koppelelement 
ebenfalls in Drehung versetzt werden, es kdnnte Jedoch 
darauf ein Bauteil festgesetzt werden, beispielsweise 
ein Hebel, derdann eine Schwenk- oder Drehbewegung 
ausfuhrt 

[0005] So kann beispielsweise das Abtriebsglied des 
Getriebeblockes als Rotationskorper, vorzugsweise als 
Schneckenrad ausgebildet sein, wobei das Koppelele- 
ment eine drehfest mit dem Rotationskdrper verbunde- 
ne Gewindespindel 1st. Auf diese Gewindespindel kann 
dann eine Spindelmutter oder es kdnnen mehrere Spin- 
delmuttem darauf aufgesetzt werden, die gegen Dre- 
hung gesichert sind. In einer bevorzugten AusfQhrungs- 
form ist vorgesehen, daB die Gewindespindel gegen- 
uber zwei einander gegenOber liegenden Wandungen 
des Gehfiuses vorsteht, und daB vorzugsweise auf je- 



des der beiden vorstehenden Bereiche eine gegen Dre- 
hung gesicherte Spindelmutter aufgesetzt ist. In diesem 
Falle kdnnte der Stelltrieb als Doppellinearantrieb be- 
zeichnet werden. In einer speziellen AusfQhrungsform 
5 1st dann vorgesehen, daB auf jede Spindelmutter ein 
Rohr fest aufgesetzt 1st, dessen f reies Ende mit einem 
AnschluBteil, vorzugsweise mit einem Gabelkopf be- 
stuckt ist. Das jeweilige AnschluBteil wlrd direkt oder in- 
direkt mit einem zu verstellendem Bauteil gekoppelt. Da 
10 diese Bauteile unterschiedlich gestaltet sind, ist in wel- 
terer Ausgestaltung vorgesehen, daB jedes 
AnschluBteil auswechselbar an dem jewelligem Hub- 
rohr oder der Gewindespindel festgelegt ist, so daB bei 
der Fertigung das von dem Kaufer gewunschte An- 
15 schluBteil montiert werden kann. Daruber hinaus ist es 
vorteilhaft, daB im Bedarfsfalle auch nachtraglich die 
AnschluBtelle ausgetauscht werden k6nnen. 
[0006] In einer anderen jedoch auch bevorzugten 
AusfQhrungsform ist vorgesehen, daB das Abtriebsglied 
20 des Getriebeblockes als Rotationsk&rper, vorzugsweise 
als Schnec??kenrad ausgebildet ist, und daB das Kop- 
pelelement eine gegen Drehung gesicherte Gewindest- 
ange ist, und daB der Rotationskorper eine zentrische 
Gewindebohrung aufweist, in die die Gewindestange 
25 eingedreht ist. Die Gewindestange verschiebt sich in ih- 
rer Langsrlchtung und bildet das Abtriebsglied des Stell- 
triebes. Bei einer anderen AusfQhrung des Linearantrie- 
bes, wird bei eingeschaltetem Antriebsmotor der Rota- 
tionskorper in Drehung versetzt und das Gehause des 
30 Stelltriebes einschlieBlich der darin angeordneten Bau- 
teile bewegen sich auf derfeststehenden Gewindestan- 
ge in deren Langsrichtung bewegt. Das Abtriebsele- 
ment dieses Stelltriebes ware in diesem Falle das Ge- 
hause. Es ist dann notwendig, daB das Gehause ent- 
35 sprechend seinem Vert ahrweg gef uhrt wird. Dies erfolgt 
zweckmaBigerweise mittels einer Langsf uhrung. 
[0007] GemaB einer anderen Ausfuhrungsform ist 
noch vorgesehen, daB das Abtriebsglied des Getriebe- 
blockes wiederum ein Rotationskorper, vorzugsweise 
40 ein Schneckenrad ist, welches mit einer zentrischen und 
insbesondere mehreckigen oder sonstwie profiiierten 
Bohrung ausgestattet ist, und daB das Koppelelement 
eine schlieBend und formschlQsslg darin eingesetzte 
Profilstange ist. Bei dieser Ausfuhrung wird der Stell- 
45 trleb zu einem Rotationsantrieb, da bei Drehung des 
Schneckenrades die Profilstange ebenfalls In Drehung 
versetzt wird. Auf die Profilstange kann dann ein Bauteil, 
vorzugsweise ein Hebel oder ein Rad aufgesetzt wer- 
den, urn damit ein Bauteil zu verstellen. Diese Profil- 
so stange kann auch gegenuber zwei rechtwinklig dazu 
stehenden Gehausewandungen vorstehen, so daB 
auch dieser Antrieb als ein Doppelantrieb bezeichnet 
werden kann. Es kann erforderlich werden, daB das Ge- 
hause beispielsweise an Rahmenteilen eines Mobets 
55 festgelegt werden muB. Es ist deshalb vorgesehen, daB 
das Gehause oder daran befestigte Getriebeelemente 
mit mehreren Befestigungsflachen versehen 1st, so daB 
diese wahlweise benutzt werden konnen. Besonders 
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vorteiihaft ist, wenn die Befestigungselemente Laschen 
sind, die mittels Schrauben befestigt werden. Der Stell- 
trieb kann dann nicht nur an jewells unterschiedlichen 
Flachen festgelegt werden, sondern die einzelnen Be- 
festigungselemente Oder Laschen konnen in verschie- 
denen Stellungen zum Gehause stehen. Dadurch wlrd 
eine individuelte Befestigungsmoglichkeit geschaffen. 
[0008] Da der erfindungsgemaBe Stelltrieb auch als 
Universalantrieb fur die verschiedensten Einsatzmog- 
lichkeiten bezeichnet werden kann, kann es erforderlich 
werden, daB das Stromzufuhrungskabel und gegebe- 
nenfails auch die Steuerteitungen von verschiedenen 
Steilen aus zugefuhrt werden, daB das Stromzufuh- 
rungskabel und gegebenenfalls auch die Steuerteitun- 
gen von verschiedenen Steilen aus zugefuhrt werden 
mussen. Es ist deshalb vorgesehen, daB die in einer 
Gehausewand vorgesehen e Kabeiaufnahme bzw. die 
KabelzufQhrung fur das StromzufQhrungskabel oderfOr 
die StromzufQhrungskabel im Versatz zu den Anschlus- 
sen des Motors stehen. Diese Kabeiaufnahme bzw. Ka- 
beiverschraubung kann derart gesetzt werden, dass 
das Stromzufuhrungskabel ohne Knickung und Umlen- 
kung angeschlossen werden kann. Insbesondere bei ei- 
ner Ausfuhrung, die mft einer rotierend antreibbaren 
Spindel ausgerustet ist, ist es aus Grunden des Unfall- 
schutzes und / Oder des Dichtigkeitsgrades zweckmfi- 
Big, wenn auf die gegenuber dem Gehause vorstehen- 
den Telle des Koppelelementes jeweiis ein Fattenbalg 
gestulpt ist, der mit einem Ende am Gehause und mit 
dem anderen Ende an dem ausfahrbaren Bauteil befe- 
stigt ist. Der Faltenbalg andert dann seine Lange. Zur 
Festlegung am Gehause, kann es zweckmaBig sein, 
wenn der Faltenbalg an einer Platte festgesetzt ist, die 
mit der Wand des Geniuses verschraubt wird. Bei einer 
Ausfuhrung mit einer rotierend antreibbaren Spindel ist 
vorgesehen, daB auf diese an einem Endbereich ein An- 
schluBteil, vorzugsweise ein Gabeikopf auswechselbar 
festgesetzt ist, und daB auf dem anderen Endbereich 
eine Abdeckkappe aufgestQIpt ist. Die Endkappe kann 
auch noch verwendet werden, urn den Stelltrieb an M6- 
belbauteilen festzulegen. AuBerdem kann sie verstell- 
bar sein, so daB der Verschiebeweg der Spindel be- 
grenzt ist. Zur Fixierung der Endstellungen der Spindel 
kdnnte der Stelltrieb auch mit Endschaftern ausgestattet 
sein. Zur Verwendung bei Positlonleraufgaben und / 
Oder Wlederanfahren von bestimmten Stellungen sind 
Mittel zur Erkennung des Drehwinkels, der Geschwin- 
digkeit und der Position der Antriebselemente und oder 
des Motors vorgesehen, wie beispielsweise Hallsenso- 
ren, Uchtschranken, Tachogeneratoren und &hnliche 
Bauelemente. 

[0009] Das Gehause ist zweckmaBigerwelse im 
GrundriBviereckig gestaltet, es Ist zweckmaBigerwelse 
mit zwei fluchtenden Lagerbohrungen versehen, die in 
zwei Gehausewanden vorgesehen sind, die parallel und 
im Abstand zur Motordrehachse stehen. ZweckmaBi- 
gerweise ist das Gehause zweitellig ausgebildet, wobei 
die beiden Gehauseteile miteinander verschraubt sind. 



Die Trennebene der beiden Gehauseteile steht zweck- 
m&Bigerweise senkrecht zur Motordrehachse. Damit 
Anlageflachen entstehen, ist vorgesehen, daB zwei Au- 
Benflachen, die senkrecht zum Koppelelement stehen 

s planparallel ausgebildet sind. Bei bestimmten AusfQh- 
rungen kann es sinnvoll sein, wenn an zwei senkrecht 
zum Koppelelement stehenden Wanden zwei Aufnah- 
meelemente fOr feststehende Flanschfuhrungsrohre 
festgelegt sind. Da der Stelltrieb besonders fur enge 

10 Einbauraume verwendet wird, ist vorgesehen, daB zur 
Erzielung einer kompakten Bauweise an wenigstens ei- 
ner Wand des Gehauses Auf nahmen fur eine form- und 
/ oder kraftschlQssige Aufnahme einer Steuereinheit 
vorgesehen ist. Diese Aufnahme kdnnte beispielsweise 

is nach Art einer Schwalbenschwanzfuhrung Oder durch 
zwei Winkelstege gestaltet sein. 
[0010] In welterer Ausgestaltung kann das Gehause- 
teil 11a, welches als Motortopf deckel bezeichnet wird, 
mit einem Distanzring an das Gehauseteil 11b ge- 

20 schraubt werden. Es ist moglich, mehrere Distanzringe 
zu verwenden. Dadurch wird je nach Bearf im Gehause 
mehr Platz geschaffen, z.B., fur Motoren mit langerem 
GehSuse, furzus&tzliche und / oder groBere Motortopf- 
platinen, die sich auf dem Motor befinden und ahnliche 

25 Dingo, Daruber hinaus hat man so die Moglichkeit, ein 
gr&Beres Steuergehause auf den Antrieb zu schieben, 
dem so z.B. mehr Halt gegeben wird. 
[0011] An Hand der beiliegenden Zeichnungen wird 
die Erfindung noch naher eriautert. Es zeigen: 

30 

Figur 1 Eine Ausfuhrungsform des erfindungs- 
gem§Ben elektromotorischen Stelltrie- 
bes in einer perspektivischen, teilweise 
sprengbildlichen Darstellung, 

35 

Rgur2 eine weitere AusfOhrung des erfin- 
dungsgemaBen Stelltrlebes in einer per- 
spektivischen Darstellung, 

40 Figuren 3-5 eine dritte Ausfuhrungsform des erfin- 
dungsgem§6en Stelltrlebes In drei ver- 
schiedenen Ansichten, 

Rgur 6 ein Distanzring als Elnzelheit in perspek- 
tivlscher Darstellug, 



45 



Figur 7 das Gehause mit einem Distanzring und 

Figur e das Gehause mit mehreren Distanzrin- 
so gen. 

[0012] Der in der Figur 1 dargestellte elektromotori- 
sche Stelftrleb 10 Ist mit einem noch naher erlftuterten 
Gehause 11 ausgestattet, in dem Antriebselemente 
55 montiert sind, die nachfolgend noch beschrieben wer- 
den. Das Gehause 1 0 besteht aus zwei Gehauseteilen 
11a, 11b die miteinander verschraubt sind. Das Gehau- 
seteil 11a ist als Motortopf ausgestattet und nimmt den 
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nicht dargestellten Antriebsmotor auf. Die Stromvereor- 
gung erfolgt uber ein Zuleitungskabel 12, welches in ei- 
ne Kabelaufnahme bzw. elne Kabelverschraubung 13 
mundet, die am Gehauseteil 11a angesetzt 1st. Die Ka- 
belaufnahme 13 kdnnte an jeder beliebigen Stelie des 5 
Gehauseteiles 11a angesetzt sein. Die genaue Positio 
nierung richtet slch nach den Einbauverhaltnissen ent- 
sprechend dem Verwendungszweck des elektromotori- 
schen Stelitriebes 10. Die Kabelaufnahme 13 steht be- 
vorzugt in einem Versatz zu den AnschluBkiemmen des 
Motors. Das Gehause 11 bzw. die Gehauseteiie 11a, 
11b sind im Querschnitt viereckig gestaltet, wobel die 
Ecken abgeflacht sein kdnnen. Mitteis des Motors wird 
uber einen Antriebsblock bei der Ausfuhrung nach der 
Flgur 1 eineSpindel 14 rotierend angetrieben. Die Spin- 
del 14 verschiebt sich je nach Drehrichtung in ihrer 
Langsrichtung. Im dargestellten AusfQhrungsbeispiel 1st 
auf ein Endeeine AnschluBteil in Form eines Gabelkop- 
fes 15 drehbar gelagert. An dem Gabelkopf 15 kann di- 
rekt Oder indirekt ein zu verstellendes Bauteil ange- 
schlossen werden. Die Spindel 14 kann gegenuber den 
beiden, quer dazu stehenden Enden der Gehauseteiie 
11a, 11b vorstehen. Auf das andere Ende der Spindel 
14 ist eine AbschluBkappe 16 aufgesteckt. Der Getrie- 
beblock enthalt als Abtriebsglled einen rotierend an- 
treibbaren Kdrper, der bei der Ausfuhrung gemaB der 
Figur 1 eine Innengewlndebohrung aufweist, so daB 
sich die Spindel 14 in ihrer Langsrichtung verschiebt. 
Der Getriebebiock besteht in bevorzugter Ausfuhrung 
aus einer vom Antriebsmotor angetriebenen Schnecke 
und einem damit In Eingriff stehenden Schnec??ken- 
rad. Im dargestellten AusfQhrungsbeispiel wird die Spin- 
del 14 noch durch 2 Aufnahmeelemente 17, 18 an das 
Gehauseteil 11b angesetzt. Diese Aufnahmeelemente 
kdnnten auch noch als wahlweise ansetzbare Gehau- 
seteiie bezeichnet werden. Entgegen der Darstellung 
nach der Figur 1 konnten die Aufnahmeelemente 1 7, 1 8 
auch mit Dichtungen 19, 20 angeschraubt werden, die 
einen bestimmten Dichtigkeitsgrad des Antriebes ge- 
wahrleisten. Die Auf nahmeelemente 1 7, 18 dienen zur 
Halterung jeweils elnes Faltenbaiges 21, 22, die die 
uberstehenden Bereiche der Spindel 14 ttbergreifen. 
Die einander abgewandt Hegenden Enden sind in nicht 
naher erlauterterweise mit der Spindel 14 verbunden. 
Entgegen der Ausfuhrung nach der Figur 1 konnte die 
Spindel auch wesentlich kflrzer sein und rotierend an- 
getrieben werden. Auf die Spindel waren dann ein eine 
Oder zwei Spin del muttem aufgesetzt, die gegen Dre- 
hung gesichert sind und mit jeweils einem Hubrohr be- 
stGckt sind, welches dann zusammen mit der Spindel- 
mutter ein und ausfahrt. Die Hubrohre kdnnten in einem 
direkt Oder indirekt an das Gehauseteil 1 1 b angesetzten 
Flanschrohr gefuhrt sein. Auch die Verwendung eines 
Faltenbaiges anstelle des Flanschrohres ist denkbar. 
Die zuvorbeschriebenen Ausfuhrungen sind Linearan- 
triebe, da die AnschluBteile 15, 16 ausschlieBlich linear 
bewegt werden. 

[0013] Die Rgur 2 zeigt eine weitere mdgliche Aus- 



fuhrung des erfindungsgemaBen elektromotorischen 
Stelitriebes 1 0. Das Gehause ist im wesentlichen gleich- 
bleibend gestaltet, jedoch in einer urn 1 80 Grad gedreh- 
ten Lage gezeichnet. An Stelie der Aufnahmeelemente 
17 und 1 8 ist das Gehause mit zwei AbschluBplatten 23, 
24bestQckt, die eine Offnung aufweisen, durch die eine 
Profilstange 25 gefuhrt ist, die im dargestellten Ausfuh- 
rungsbeispiel einen sechseckigen Querschnitt aufweist. 
Das nicht dargestellte Abtriebsglled des Getriebeblok- 
kes, beispielsweise das Schneckenrad, ist mit einer ent- 
sprechenden zentrischen Bohrung ausgestattet, so daB 
ein FormschluB entsteht, so daB die Profilstange 25 mit 
der gleichen Drehzahl wie das Abtriebsglied angetrie- 
ben wird. Entgegen der Darstellung konnte auch die 
Profilstange 25 gegenuber den beiden Wanden des Ge- 
hauses vorstehen. Diese Ausfuhrung ist im Gegensatz 
zu der Ausfuhrung nach der Figur 1 ein Rotationsan- 
trieb. Auf die Profilstange 25 kdnnte beispielsweise ein 
Versteilhebel oder ein Antriebsrad drehfest aufgesetzt 
sein. Die Gestaltung des Gehauses kdnnte auch von 
der nach der Ausfuhrung der Figur 1 abwelchen, da die 
Besonderheit dieses elektromotorischen Stelitriebes 10 
darin liegt, daB es ein Rotationsantrieb ist. 
[0014] Die AusfOhrung gemaB den Figuren 3 bis 5 
entspricht im grundsatzlichen Aufbau der Ausfuhrung 
nach der Figur 1 . Die Besonderheit dieser Ausfuhrung 
liegt darin, daB an eines der Aufnahmeelemente 1 8 zwei 
Befestigungslaschen 26, 27 angeschraubt sind. Im Ge- 
gensatz zur dargestellten Ausfuhrung konnten diese 
auch an dem Aufnahmeelement 1 7 oder auch an beiden 
Aufnahmeelementen 17, 1 8 angeordnet sein. Wo diese 
Befestigungslaschen 26. 27 letztendlich angeordnet 
sind, richtet sich nach den Einbauverhaltnissen. Die Be- 
sonderheit ist darin zu sehen, daB sie innerhaib eines 
groBen Schwenkberebhes verstelibarsind, so daB da- 
durch die Anpassungsfahigkeit gegeben ist. Entgegen 
der Ausfuhrung nach den Figuren 1 und 3 bis 5 kdnnte 
die Spindel auch uber den Getriebebiock rotierend an- 
treibbar gelagert sein. Es wurde dann eine gegen Dre- 
hung gesicherte Spindelmutter oder mehrere Spindel- 
muttem jeweils mit einem Hubrohr ausgestattet sein, 
urn das entsprechende Bauteil zu verstellen. Das Hub- 
rohr ware entweder in einem Flanschrohr gefOhrt oder 
durch einen Faltenbalg abgeschirmt. In einer weiteren 
AusfOhrung kdnnte die AusfOhrung nach der Flgur 1 und 
auch die nach den Figuren 3 bis 5 so ausgelegt sein, 
daB die Spindel 14 gegen Drehung gesichert ware, so 
daB sich dann das Gehause 11 mit den darin angeord- 
neten Antriebselementen verschiebt Das Gehause wa- 
re dann sinngemaB das Abtriebsglied des elektromoto- 
rischen Stelitriebes 1 0. 

[0015] Die Figur 6 zeigt einen Distanzring 30, der zwi- 
schen die Gehauseteiie 11 a und 11b angeordnet wer- 
den kann. Die Figur 7 zeigt, daB zur VergrdBerung des 
Gehauses 11 zwischen den Gehauseteilen 11a und 11 
ein Distanzring angeordnet werden kann. Die Figur 8 
zeigt, daB zur VergrdBerung des Gehauses auch meh- 
rere gleich gestaltete Distanzringe 30 angeordnet wer- 
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den kdnnen. Im dargestellten Ausfuhrungsbel spiel sind 
es drei Distanzringe 30. Die Anzahl kann jedoch variiert 
werden. Die Aul3enkontur des Distanzringes 30 ent- 
spricht den §uBeren Konturen der Gehfiuseteile 11a, 
11b, so daS dadurch keine Ansatze Oder dergleichen 5 
gebildet werden. Jeder Distanzring 30 ist mit 4 in den 
Eckbereichen angeordneten Durchsteckkanfilen 30a 
ausgestattet. Diese Durchsteckkanile 30a sind aus ei- 
nem rohrahnlichen Stuck gebildet, Welches an der einen 
Seite einen im Durchmesser geringer gehaltenen An- io 
satz 30c aufweist, der zur Zentrierung in den Durch- 
steckkanal 30a des angrenzenden Distanzringes 30 
eingreift. AuBerdem ist jeder Distanzring 30 an der dem 
Ansatz 30c abgewandten Seite mit einem Zentrieran- 
satz 30b ausgestattet, der gegenuber der auBeren Kon- 15 
tur nach innen versprlngt. Das den Ansfitzen 30c zuge- 
ordnete Ende jedes Distanzringes 30 ist entgegenge- 
setzt gestaltet, d.h. der Zentrieransatz hat auBen die au- 
Bere Kontur der Gehfiuseteile 1 1 a, 1 1 b und der Zentrier- 
ansatz verspringt von innen her, so daB ein Obergreifen 20 
gegeben ist. 

[0016] Die Erfindung ist nicht auf die dargestellten 
Ausfuhrungsbeispiele beschrankt, da der elektromotc- 
rische Stelitrieb 10 nach einem Baukastensystem auf- 
gebaut ist, und bei dem zumindest das Abtriebsglied 25 
des Getriebeblockes in verschiedenen Ausfuhrungen 
montierbar ist. Ferner ist besonders vorteilhaft, wenn 
die AnschluBteile 15 auswechselbar sind. Ferner ist es 
zweckmaBig, wenn die Befestigungselemente 26, 27 
ebenfalls auswechseibar sind und daruber hinaus noch 30 
verschwenkt werden konnen. 

PatentansprQche 
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1. Elektromotorischen Stelitrieb, insbesondere M6- 
belantrieb, mit einem Gehause, indem zumindest 
ein Motor und ein die Motordrehzahl reduzierender 
Getriebeblock angeordnet sind und bei das Ab- 
triebsglied des Getriebeblockes mit einem vorzugs- <o 
weise stangenffirmigen Koppelelement verbunden 

ist, dadurch gekennzelchnet, daB der elektromo- 
torische Stelitrieb (10) nach Art eines Baukastensy- 
stems ausgelegt 1st, und daB zumindest das Ab- 
triebsglied des Getriebeblockes derail an die zu er- ^ 
fQllende Funktion anpassbar ist, daB der Stelitrieb 
(10) als Linear- oder Rotationsantrieb elnsetzbar 
ist, 

2. Elektromotorischer Steiltrieb nach Anspruch 1 , da- so 
durch gekennzelchnet, daB das Abtriebsglied des 
Getriebeblockes als Rotationskfirper, vorzugswei- 

se als Schneckenrad ausgebildet ist, und daB das 
Koppelelement eine drehfest mit dem Rotationskdr- 
per verbundene Gewindespindel ist. & 

3. Elektromotorischer Stelitrieb nach Anspruch 1 , da- 
durch gekennzelchnet, daB auf die Gewindespin- 



del eine gegen Drehung gesicherte Spin del mutter 
. aufgesetzt ist, und daB auf die Spindelmutter ein 
Hubrohr aufgesetzt ist, dessen freies Ende ein An- 
schluBteil, vorzugsweise einen Gabelkopf (15) 
trfigt. 

4. Elektromotorischer Stelitrieb nach Anspruch 1 , da- 
durch gekennzelchnet, daB das Abtriebsglied des 
Getriebeblockes als Rotationsk6rper, vorzugswei- 
se als Schneckenrad ausgebildet ist, und daB das 
Koppelelement eine gegen Drehung gesicherte Ge- 
windespindel oderGewindestange (14) ist, und daB 
der Rotationskdrper eine zentrischen Gewindeboh- 
rung aufweist, in die die Gewindespindel eingedreht 
ist. 

5. Elektromotorischer Steiltrieb nach Anspruch 4, da- 
durch gekennzelchnet, daB das Gehfiuse (11) 
entweder derart feststehend angeordnet ist, daB 
die gegen Drehung gesicherte Gewindespindel (1 4) 
sich in ihrer Langsrichtung verschiebt, oderdaB das 
Gehause (1 1 ) mittels einer Langsfuhrung gefQhrt ist 
und sich in Langsrichtung durch die rotierend an- 
treibbare Splndel (14) bewegt. 

6. Elektromotorischer Steiltrieb nach Anspruch 1 , da- 
durch gekennzelchnet, daB das Abtriebsglied des 
Getriebeblockes ein Rotationskorper, vorzugswei- 
se ein Schneckenrad ist und welches mit elner zen- 
trischen und insbesondere mehrec??kigen oder 
sonstwie profilierten Bohrung ausgestattet ist, und 
daB das Koppelelement eine schlieBend und form- 
schlussig darin eingesetzte Profilstange (25) mit 
vorzugsweise sechseckigem Querschnitt ist. 

7. Elektromotorischer Steiltrieb nach einem oder meh- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 6, da- 
durch gekennzelchnet, daB das die AnschluBteile 
(1 5, 1 6) auswechselbar am Koppelelement (14, 25) 
angeordnet sind. 

8. Elektromotorischer Steiltrieb nach einem odermeh- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 7, da- 
durch gekennzelchnet, daB das Gehause (11), 
vorzugsweise das als Motortopf ausgebildete Ge- 
hduseteil (1 1 a) eine Kabelauf nahme (1 3) oder eine 
Kabelverschraubung aufweist, die vorzugsweise im 
Versatz zu den AnschlOssen des Motors stent. 

9. Elektromotorischer Stelitrieb nach einem oder meh- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 8, da- 
durch gekennzelchnet, daB auf die gegenuber 
dem Gehause (11) vorstehenden Telle des Koppe- 
lelementes (14) Jewells ein Faltenbalg (21 , 22) ge- 
stulpt ist, der mit einem Ende am Geh&use (11) und 
mit dem anderen Ende an einem ausfahrbaren Bau- 
eiement f estgelegt ist. 
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10. ElektromotorischerStelltrieb nach einem oder men- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 9, da- 
durch gekennzelchnet, daB auf die Spindel (14) 
an einem Endbereich ein AnschluBteil vorzugswei- 
se in Form eines Gabelkopfes (15) aufgesetzt ist, 
und daB auf den anderen Endbereich der Spindel 
(14) eine Abdeckkappe (1 6) aufgestiilpt ist. 



re Distanzringe mit dem Gehauseteil (11b) ver- 
schraubt ist. 
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1 1 . Eiektromotorischer Stelltrieb nach einem Oder meh- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 1 0, da- 10 
durch gekennzelchnet, daB das Gehause (11) 
bzw. die Gehauseteile (11a, 11b) im Grundquer- 
schnitt viereckig gestaltet slnd, und das zwei in 
Richtung so wie im Versatz zur Motordrehachse 
stehende Wande des Gehauses (1 1 ) vorzugsweise ^ 
des Gehauseteiles (11b) mitfluchtenden Lagerboh- 
rungen versehen sind, und daB die gegenuberlie- 
genden Bereiche des Gehauses planparallel aus- 
gebildel sind. 

20 

1 2. ElektromotorischerStelltrieb nach einem oder men- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 1 1 , da- 
durch gekennzelchnet, daB das Gehause (11) 
aus zwoi Gehauseteilen (1 1 a, 1 1 b) besteht und daB 

die einander kontaktierenden StoGflachen der Ge- 25 
hauseteile (11 a, 11b) quer zur Drehachse des Mo- 
tors verlauf en. 



13. ElektromotorischerStelltrieb nach einem oder me h- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 12, da- so 
durch gekennzelchnet, daB an zwei senkrecht 
zum Koppelelement (14, 25) stehenden Wanden 
des Gehauses (1 1 ) Auf nahmeelemente (1 7, 1 8) fur 
feststehende Flanschfuhrungsrohre festgelegt 
sind. 35 



1 4. ElektromotorischerStelltrieb nach einem oder meh- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 13, da- 
durch gekennzelchnet, daB an wenigstens einer 
Wand des Gehauses 11 ein Aufnahme fur eine *o 
Form- und / oder kraftschlQsstge Festlegung des 
Gehauses einer Steuereinheit angeordnet ist. 

1 5. ElektromotorischerStelltrieb nach einem Oder meh- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 1 4, da- 45 
durch gekennzelchnet, daB an bestimmten Bau- 
elementen des Antriebes zur Verwendung bei Po- 
sition ieraufgaben und / oder Wiederanfahren von 
bestimmten Steiiungen Mittel zur Erkennung des 
Drehwinkels, und / oder der Geschwindigkeit, und so 
I oder der Erkennung der Position der Antriebsele- 
mente und / oder des Motors vorgesehen sind. 



16. ElektromotorischerStelltrieb nach einem odermeh- 
reren der vorhergehenden Anspruche 1 bis 1 5, da- 55 
durch gekennzelchnet, daB das vorzugsweise ei- 
nen Motortopf deckel bitdende Gehauseteil (11a) 
mittels eines Distanzringes (30) Oder durch mehre- 
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(54) Elektromotorischer Stelltrieb 

(57) Ein elektromotorischer Mobelantrieb, der mit 
einem Gehause ausgestattet ist, In dem zumindest ein 
Motor und ein dem motordrehzahlreduzierenderGetrie- 
beblock montiert ist und bei dem das Abtriebsglied des 
Getriebeblockes mit einem vorzugsweise stangenformi- 
gen Koppeieiement verbunden 1st, soil in konstruktiv 
einfacherWeise so gestaltetwerden, dass er vielseitig 
elnsetzbar ist, und dass die Anzahl der an die jeweiiige 
Funktion anzupassende Bauteiie so gering wie mdglich 
ist. 

Erfindungsgmaf3 ist der elektromotorische Stelltrieb 



10 nach Art eines Baukastensystems ausgelegt, und 
das Abtriebsglied des Getriebeblockes ist so ausgelegt, 
dass der Mobelantrieb als linear oder Rotatlonsantrieb 
einsetzbar ist. Das Abtriebsglied des Getriebeblockes 
ist nunmehrals Schneckenrad ausgebildet, wobel das 
Koppeieiement eine drehfest mit dem Rotationskdrper 
verbundene Gewindespindel ist. Auf die Gewindespin- 
del ist eine gegen Drehung gesicherte Spindelmutter 
aufgesetzt. Auf die Spindelmutter wird ein Hubrohr ge- 
steckt, dessen freies Ende einen Gabelkopf 15 tragt. 

Dererfindungsgema3e Mobelantrieb istbesonders 
fur kleine Einbauraume geelgnet. 
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